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EXCELLENT DYNAMIC BALANCE

LUJRONE _RACE=R

TS8250

Caracteristiques
Diagonale entre axes moteurs e, 270 mm
Longueur (Sanshelice) | e 205 mm
Largeur (Sanshelice) e 230 mm
Longueur (Avec hélices) e 300 mm.
Largeur (Avec NElices) e 328 mm.
Diametre des hélices (Helices tripales 5x37): e, 62mm.
Hauteur (Sans équipement surla platine supérieure): e, 56 mm.
Poids de la cellule (Avec moteurs, contréleurs brushless, contréleur CC3D, sans caméra,

sans récepteur, sans systéme de transmission vidéo, sans accu) 378¢g

N Moteurs: i E-Turbine TB2204
R Controleurs: 4 x Contréleurs brushless Opto 12 A
] AU LiPo 35 1300 a 1500 mAh.

Hélices Tripales 5 x 3"

+ GAUlestdistribuépar: Beez2B sprl

Rue des 3 Arbres, 76_b Sauf erreurs et omissions, sous réserve de modifications.
1180 Bruxelles Belgique Attention cette traduction de cette notice est la propriété
Tél.:+3223767182 de la société Beez2B. Toute reproduction méme partielle est

) \ Fax: 43226118644 interdite. Copyright © 2015 Beez2B
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ACCU LIPO POUR LE DRONE RACER TB250

S

Batterie LiPo e-Turbine 35 11,1V 1300 mAh pour Racer TB250

Flcalsl  Batterie Lipo Beez2B 35 11,1V 1300 mAh 20C pour eTurbine TB250 & FPV racer

@ Batterie Lipo Beez2B 3S 11,1V 1300 mAh 50C pour eTurbine TB250 & FPV racer

Beez2B vous recommande I'utilisation d'accus LiPo de qualité pour faire voler votre TB250. Voici des produits conseillés:

Référence BEEETBO1

Référence BEEETB02

Référence ETB-BA1
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, Beez2B ¢
INTRODUCTION/RESPONSABILITE
I

INTRODUCTION

Merci d'avoir acheté un kit de Drone Racer TB250 e-Turbine. Nous espérons que vous aurez plaisir a voler avec.
Ce modele est proposé soit en kit a monter, soit en version pré-montée. Dans le premier cas, cette notice vous
présente les opérations a effectuer pour le montage du modeéle. Dans le cas de la version pré-assemblée, cette
notice vous sera utile si vous avez des opérations d'entretien ou des réparations nécessitant un démontage
et un remontage.

ATTENTION: Ce quadricoptere radiocommandé n'est pas un jouet.

CONSIGNES DE SECURITE

Si vous avez opté pour la version pré-assemblée, merci de contréler le serrage des vis et de les resserrer si
nécessaire avant d'utiliser ces ensembles.

Vous étes responsable du montage, de la sécurité lors de I'utilisation, de I'entretien, des controles et des
réglages du modele.

Avant de commencer le montage, merci de lire intégralement les instructions.

Vérifiez toutes les piéces. Si vous trouvez les pieces défectueuses, ou s'il manque des piéces, contactez votre
revendeur local ou le distributeur.

Avant de pratiquer le pilotage de multicoptéres radiocommandés, vérifiez et respectez les reglements
concernant I'aéromodélisme dans votre pays.

EXCLUSION DE RESPONSABILITE

Ce produit concerne un quadricoptére radiocommandé.

Un mauvais usage, un défaut d'entretien ou de montage peuvent potentiellement amener un quadricoptére
radiocommandé a mettre en danger des personnes ou des biens, allant jusqu'a causer des blessures graves
ou méme la mort.

Les pieces en mouvement présentent un danger pour les utilisateurs, et pour toute personne située dans la
zone d'évolution du quadricoptere radiocommandé.

En aucun cas, un mineur ne doit étre autorisé a utiliser ce quadricoptére radiocommandé sans l'accord et la
surveillance de ses parents ou de son tuteur légal, qui endossent la responsabilité de toutes les actions du
mineur.

Ce produit est prévu pour une utilisation par des pilotes de multicoptéres radiocommandés expérimentés,
dans des conditions et environnements permettant d'assurer la sécurité, sur des sites approuvés pour cette
activité, et pour un vol a I'écart des autres personnes.

N'utilisez pas un quadricoptere radiocommandé a proximité d'habitations, d'arbres, de lignes électriques ou

téléphoniques, par mauvaise météo ou a proximité de rassemblements de personnes.

Le fabricant et/ou ses distributeurs n'assument aucune responsabilité en ce qui concerne les dommages, ou
les blessures accidentelles résultant de |'utilisation du quadricoptere radiocommandé.

L'utilisateur d'un quadricoptere radiocommandé assume l'entiére responsabilité qui résulte de I'emploi
correct ou incorrect du quadricoptére radiocommandé.
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FFAM/CONSIGNES DE SECURITE

LES CLUBS DE MODELISME

Les clubs d'aéromodélisme sont des lieux privilégiés pour utiliser dans les régles les modeles réduits volants.
lls sont regroupés au sein de fédérations nationales auprés desquelles vous trouverez les informations sur les
clubs proches de votre domicile.

Tél.01 43 558203

BELGIQUE FRANCE HOLLANDE
AAM FFAM KNVvL
Rue Montoyer, 1, boite 1 108 rue Saint Maur Houttuinlaan 16A
1000 - Bruxelles 75011 PARIS 3447 GM Woerden

Tél. 0348-437060

http://www.aamodels.be/

http://www.ffam.asso.fr/

http://www.knvvl.nl/

CONSIGNES GENERALES CONCERNANT LA SECURITE

« 1. Tout pilote doit éviter le survol de personnes non protégées.

o 2. Jedois réaliser un essai concluant de la portée de mon ensemble radio, en conformité avec les
recommandations du fabricant, avant le premier vol de la journée et aprés toute réparation sur un
modele.

e 3. Lesite de vol doit étre doté d'une (ou plusieurs) ligne de sécurité, au-dela de laquelle se déroulent les
vols.
Seules les personnes nécessaires au déroulement du vol (pilote, assistant) peuvent franchir cette ligne de
sécurité. Pour les meetings et démonstrations, cette ligne doit impérativement étre matérialisée.
Une zone de sécurité doit étre maintenue entre la zone de vol et les spectateurs. Le vol au-dessus de
cette zone de sécurité est interdit.

e 4. Jen'utilise mon modéle radiocommandé qu'avec du matériel radio utilisant des fréquences radio
autorisées par les reglements en vigueur dans le pays.

e 5. Jen'utilise pas mon modéle radiocommandé a moins de 5 km de tout site déclaré comme dédié au
modélisme, sauf accord préalable sur la fréquence utilisée avec les responsables du site concerné.

« 6. Al'exception de certains événements lors de compétitions officielles, du décollage et de
I'atterrissage, aucun modele volant en extérieur ne doit évoluer a moins de 7,5 m de toute personne, a
I'exception du pilote et de son assistant placés sur la ligne de sécurité.

e 7. Enaucun cas, un pilote ou une autre personne ne doit toucher un modéle en vol, ou tant qu'il est
sous tension ou moteur tournant, sauf pour éviter qu'il ne heurte quelqu'un. Ceci ne s'applique pas aux
modeles de vol indoor.

« 8. Levolde nuitimplique I'usage d'un systéme d'éclairage qui assure au pilote une vue précise de
I'attitude du modele et de son orientation.

9. Lepilote d'un modele radiocommandé doit avoir le contréle du modéle durant tout le vol, en
maintenant un contact visuel permanent, sans autre artifice que des lunettes correctrices prescrites pour
le pilote.

« 10. Levol enimmersion (FPV) ne peut se pratiquer qu'en respectant les regles en vigueur (le pilote
responsable du vol garde le modéle en vue directe durant tout le vol, et le pilote "en immersion" dispose
d'un émetteur relié par un systeme de double commande a celui du pilote responsable qui dispose d'un
bouton de transfert des commandes).
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Beez2B s
COMPOSITION DES KITS
-

COMPOSITION DU KIT TB250 PRE-ASSEMBLE

Valise de transport antichocs

Drone racer TB250 assemblé

Set de deux hélices tripales 5x 3" (x 2)

Cordon de connexion caméra vers systéme de transmission d'images (non fourni).

(CNORORG)
Sl

Le drone racer TB250 assemblé intégre les éléments suivants montés sur le chassis:

2 x Moteurs e-Turbine TB2204 CW (Ecrou couleur alu, se visse en sens horaire) (Note : utilisé pour hélices tournant en sens anti-horaire)
2 x Moteurs e-Turbine TB2204 CCW (Ecrou noir, se visse en sens anti-horaire) (Note : utilisé pour hélices tournant en sens horaire)

4 x Controleurs brushless opto (Sans BEC) 12 A

1 x Contréleur de vol Openpilot CC3D avec nappe de connexion au récepteur

2 x LEDs blanches haute luminosité éclairant vers I'avant

1 x Rampe a LEDs bleues haute luminosité pour éclairage arriére

1 x Camera IC Sony CCD 700 lignes

000000
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Beez2B ¢
COMPOSITION DES KITS
I

COMPOSITION DU KIT TB250 EN VERSION A MONTER

g

3

5
Nomenclature &

£
Rep. Qté Désignation %
O 1. 1x  Base du chassis (Plaque inférieure) - circuit imprimé §
O 2. 1x  Plague de mousse autoadhésive de protection du dessous de la base du chassis b
O 3. 1x  Plaque supérieure de chassis en fibre de carbone g
O 4. 4x  Bras supports de motorisation en plastique armé injecté z
O 5. 4x  Entretoises de fixation des bras en aluminium anodisé 3
O 6. 1x  Calandre avant avec deux LEDs blanche haute luminosité (avec cables et connecteurs) §
O 7. 1x Bandeau arriére a LEDs bleues (Avec fils et connecteur) g
O 8. 1x  Sangle Velcro pour fixation du pack d'accu §
O 9. 2x  Moteurs TB2204 CW avec écrous alu (Ecrou se visse dans le sens horaire) 5
O 10. 2x  Moteurs TB2204 CCW avec écrous noir (Ecrous se visse dans le sens anti-horaire) §
O 11. 4x  Contréleurs brushless opto 12A §
O 12. 1x  Contréleur de vol Openpilot CC3D avec sa nappe de connexion au récepteur g
O 13. 2x  Hélices tripales 5 x 3" pour rotation horaire et entretoises (les entretoises ne sont pas utilisées sur le TB250) s
O 14. 2x  Hélices tripales 5 x 3" pour rotation antihoraire et entretoises (les entretoises ne sont pas utilisées sur le TB250) é
O 15. 3x Visatéte fraisée M3 x 7,5 mm 5
O 16. 11x VisCHCM2,5x8mm 3
O 17.  9x VisCHCM2,5x6 mm

=z

o
[1]]

(=]
m
(op}
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MATERIEL ET LOGICIEL A PREVOIR
——

MATERIEL SUPPLEMENTAIRE INDISPENSABLE

O Emetteur avec 5 voies au minimum (Gaz, Tangage, Roulis, Lacet, Mode de stabilisation). Des voies supplémentaires peuvent
étre nécessaires selon les équipements que vous souhaitez ajouter au drone.

O Récepteur avec 5 voies au minimum (Gaz, Tangage, Roulis, Lacet, Mode de stabilisation). Des voies supplémentaires peuvent
étre nécessaires selon les équipements que vous souhaitez ajouter au drone.

O Pack d'accus LiPo 35S 1300 a 1500 mAh

MATERIEL SUPPLEMENTAIRE OPTIONNEL

O Caméra pour FPV (Par exemple Camera IC Sony CCD 700 lignes) et sa connectique pour la version en kit a monter uniquement.
Le drone peut voler sans caméra FPV, méme si ce n'est pas son but principal.

O Systéme de transmission d'images (Emetteur et récepteur bande 5,8 GHz par exemple).

O Caméra supplémentaire (Genre GoPro ou Mobius par exemple) pour enregistrement en HD.

LOGICIEL NECESSAIRE AUX REGLAGES ET A LA PROGRAMMATION DU CC3D

La programmation et les réglages du contréleur de vol CC3D nécessitent d'installer sur un PC le logiciel "OPEN PILOT GCS" qui est
disponible en téléchargement gratuit a cette adresse:

https://wiki.openpilot.org/display/WIKI/OpenPilot+Downloads#OpenPilotDownloads-Release-15.02.02

Attention: Ne pas utiliser une version du logiciel OpenPilot GCS incompatible avecle CC3D. La version 15.02.02 est la version la plus
récente compatible avec le CC3D a la date de la rédaction de cette notice. Contrélez sur le site OpenPilot si une version plus récente
compatible avec le CC3D n'a pas été ajoutée dans la section "Downloads".
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O Par ailleurs, un cordon USB avec prise USB standard d'un c6té et mini-USB de l'autre sera nécessaire pour connecter le CC3D au
PC. (Non fourni)

OUTILLAGE

Il vous suffit d'une clé allen de 2 mm (ou mieux, d'un tournevis a embout hexagonal de 2 mm) pour assembler le chassis du TB250.

=y
o 4

B
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ASSEMBLAGE DU TB250
m—

MONTAGE DE LA MOUSSE DE PROTECTION INFERIEURE

Note: Pour I'ensemble du montage, les numéros de piéces
fournies correspondent a la nomenclature de la page 6.

PREPAREZ:
La plaque de chassis inférieure (circuit imprimé) (1)
La plaque de mousse autoadhésive (2)

% 1 - Posez la plaque de base du chassis inférieur a I'envers,
c'est-a-dire avec le connecteur d'accu c6té plan de travail.

% 2 - Enlevez la feuille de protection jaune de la mousse
adhésive.

% 3 - Collez la plaque de mousse sous la plaque en alignant
avec soin les trous et fentes avec ceux et celles de la plaque.

PREPAREZ:
La plaque de chassis inférieure (1)
Les 4 bras supports moteurs (4)
Huit vis CHC M2,5 x 6 mm (17)

% 1 - Vissez chaque bras sur la plaque du chassis dans le sens
montré sur la photo en bas a gauche.

Note: Veillez a passer les fils d'alimentation des contréleurs
brushless comme montré sur les deux autres photos, sans
pincer les fils sous les bras.
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ASSEMBLAGE DU TB250

Voici les 4 bras supports de moteurs montés sur la plaque inférieure.

MONTAGE DE LA RAMPE D'ECLAIRAGE A LED ARRIERE

o

PREPAREZ:

La plaque de chassis inférieure (1)

Le bandeau arriere a LEDs (7)

Deux vis M2,5x6 mm (17)

% 1-Vissezle bandeau a LEDs sur la plaque de chassis.

% 2-Connectez la prise du bandeau sur le connecteur dont les

fils sont soudés a l'arriére gauche du chassis. Veillez a respecter la
polarité.

Note: Sur la face tournée vers I'avant du bandeau, vous
trouverez trois boutons : Le bouton MODE permet de choisir
entre divers clignotements, le bouton SPEED/BRIGHT
permet de gérer la puissance des LEDs. Le bouton COLOR
est inactif.
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ASSEMBLAGE DU TB250

MONTAGE DE LA CALANDRE AVANT

PREPAREZ:

La plaque de chassis inférieure (1)

La calandre avant avec ses deux LEDs haute puissance (6)
Deux vis a téte fraisée M3 x 7,5 mm (15)

%  1-Vissezla calandre sur I'avant du chassis en veillant a ce que
la lévre repose sur la face avant du chassis (un Iéger ajustage du
chassis a la lime peut étre nécessaire).

% 2 - Connectez les deux connecteurs d'éclairage sur les
broches a I'avant du chassis en respectant les polarités notées sur
le circuit imprimé (Rouge = "+", Noir ="-").

MONTAGE DU MOTEUR AVANT DROIT

PREPAREZ:

- Un moteur TB2204 CW (écrou couleur alu) (10)
- Ses 4 vis de fixation

- Le chassis.

% 1-Placezles fils bien a plat a la sortie du moteur
% 2-Placezle moteur avec les fils passant sous le bras support.
%  3-Vissezle moteur avec les 4 vis.

Fils a la sortie du sachet Fils bien placés

| ."_,_Jr
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ASSEMBLAGE DU TB250

Beez2B o

MONTAGE DES 3 AUTRES MOTEURS

Montez de la méme facon les 3 autres moteurs. Un moteur a
écrou alu (CW) doit étre monté a l'arriére gauche. Les moteurs a
écrou noir (CCW) se montent a l'avant gauche et a l'arriére droit.

Ecrou Noir
CCw
(Antihoraire)
Ecrou alu

Ecrou alu
cw
(Horaire)

MONTAGE DES CONTROLEURS BRUSHLESS

PREPAREZ:

Le chassis avec ses moteurs

Les 4 controleurs brushless (11)

% 1-Connectez les contrdleurs aux moteurs (Pour le
moment, ne vous préoccupez pas de l'ordre des connexions).

% 2 - Connectez les contréleurs aux prises correspondantes
soudées au chassis. Respectez les polarités.

//
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Beez2B s
ASSEMBLAGE DU TB250
——

% 3 - Rangez le mieux possible les contréleurs dans les bras supports de moteurs. Pour le moment, ne fixez pas les fils contre les
bras, vous le ferez apres avoir testé le sens de rotation des moteurs et corrigé si nécessaire I'ordre des connexions entre contréleurs
et moteurs.

Voici votre chassis équipé de ses quatre moteurs et des quatre
controleurs, ainsi que des éclairages avant et arriere.

MONTAGE ET CABLAGE DU CONTROLEUR DE VOL CC3D

PREPAREZ:
Le contréleur de vol CC3D et sa nappe de connexion au récepteur. (12)
De la mousse adhésive double face de 2 a 3 mm d'épaisseur (Non fournie).

A

CC3D

.
.
i
4|
il

openpilot

&2 Hl’-"ﬁPurt Main Port

rd —=t
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ASSEMBLAGE DU TB250

% 1-Connectezlanappesurlaprise INPUT du contréleur de vol CC3D. Attention
au sens, un détrompage est présent sur la prise, ne forcez pas, si la prise ne se
monte pas aisément, c'est qu'elle est a I'envers.

% 2 - Collez un carré de mousse
double face sous le contrbleur de
vol CC3D.

% 3 - Collez le controleur sur le
chassis, a I'emplacement montré
sur la photo, avec la fleche pointant
vers |'avant du modéle. Veillez a ce
que le contréleur soit parfaitement
aligné par rapport au chassis, un
décalage angulaire fausserait la
stabilisation du drone. (Ci-dessous)

Flexi Port  Main Port

% 4 - Connectez le
fil du contréleur du
moteur avant gauche
sur la prise notée 1 du
CC3D. (Photo ci-contre
a droite)

% 5 - Connectez le
fil du contréleur du
moteur avant droit
sur la prise notée 2 du

CC3D. (A droite)

% 6 - Connectez le
fil du contréleur du
moteur arriere droit
sur la prise notée 3 du
CC3D. (A gauche)

% 7 - Connectez le
fil du controleur du
moteur arriere gauche
sur la prise notée 4 du
CC3D. (A droite)

% 8 - Pour finir
connectez le cordon
rallonge  avec  des
prises JR male-male
branché sur le chassis
a la prise notée 5 ou 6 :
c'est l'alimentation du
systéme d'éclairage a
LED. (Photo ci-contre a
gauche)
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ASSEMBLAGE DU TB250
-

OPTION : MISE EN PLACE DE LA CAMERA

Nous vous présentons ici a titre d'exemple la mise en place d'une caméra Sony similaire a celle qui est montée d'origine sur la
version pré-assemblée du TB250.

La caméra est montée légerement inclinée vers le haut: en translation avant, le drone est penché en avant et avec la caméra
parfaitement horizontale par rapport au chassis, on voit trop vers le sol. En inclinant Iégérement la caméra vers le haut, la vue est
plus agréable en translation. La carte électronique de la caméra est collée au silicone sur la plaque inférieure du chassis et sera
également collée contre la plaque supérieure lors de la mise en place de celle-ci.

Le cordon d'alimentation de la caméra se connecte sur les
broches avant, coté droit du chassis. Respectez les polarités.

ATTENTION : Les deux jeux de broches situées sur le coté
droit du chassis, juste en arriére du bras support moteur,
sont alimentés en 12 V. Les fils rouge et noir sont des fils
d'alimentation, le fil blanc transmet le signal vidéo de la
caméra.

Le cordon devant relier la caméra au systéme de transmission (non fourni) doit étre connecté sur la deuxieme série de boches.

Pour les connexions a I'émetteur vidéo, reportez-vous a la notice de celui-ci.
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Beez2B s
ASSEMBLAGE DU TB250
-

MONTAGE DE LA PLAQUE DE CHASSIS SUPERIEURE

PREPAREZ:

- Le chassis inférieur équipé.

- Les quatre entretoises en aluminium anodisé (5)

- La plaque de chassis supérieur en fibre de carbone (3)
-8 visCHC M2,5x 8 mm (16)

-1visCHCM2,5x6 mm (17)

% 1-Posezlaplaque surles bras support moteur enintercalant
une entretoise au niveau de chaque bras comme montré sur la
photo. Vissez 2 vis CHC M2,5 x 8 mm dans chaque bras support
moteur.

% 2 -Vissezlavis CHC M2,5 x 6 mm dans la calandre en
aluminium.

CONNEXION ET MISE EN PLACE DU RECEPTEUR

% Repérez les connecteurs de la nappe du CC3D. Voici I'ordre
des prises et leurs couleurs.

Gaz
Direction
Mode
Aux 1

Profondeur ' \

Ailerons +
Alimentation
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Beez2B

ASSEMBLAGE DU TB250

% Connectez les fils de la nappe du CC3D au récepteur sur les voies correspondant aux fonctions du récepteur. (L'ordre varie d'une
marque a l'autre. De plus, il sera possible de reconfigurer les fonctions depuis le logiciel GCS d'OpenPilot.)

% Fixezle récepteur al'emplacement de votre choix avec du double face ou du Velcro adhésif. Nous le montrons ici placé au-dessus
de la plaque de chassis supérieure. Une autre possibilité qui assure une meilleure protection consiste a le placer entre les deux
plaques, juste en arriére de la caméra, a condition que les dimensions du récepteur le permettent.

% Fixez vos antennes suivant les possibilités. Dans notre cas, une fixation par des colliers Rilsan contre les deux bras avant supports
moteurs assure un positionnement a 90° favorable a une excellente réception.

- } F J"—-‘_t\:h\.._-'_"__ Ca 1._{‘_ e p

:,-,é <

Note: L'espace ente les deux plaques du chassis, en arriére du CC3D, est destiné a recevoir I'accu qui sera maintenu par la
sangle de velcro. Le reste de I'espace au-dessus de la plaque supérieure du chassis est utilisable pour installer I'émetteur vidéo.
L'alimentation de celui-ci est assurée par les broches de connexion du cété droit, juste en arriére du connecteur d'alimentation
de la caméra (Fléche sur la photo ci-contre a droite). Respectez la polarité.

Note: Nous avons présenté la connexion d'un récepteur classique ou chaque fonction est associée a une voie du récepteur. Le
CC3D peut aussi étre connecté sur un récepteur type SBus, par un seul connecteur venant de la nappe du CC3D, celui qui a 3
fils (Noir, rouge, blanc). Pour plus d'informations sur ce cas, consultez le site OpenPilot.org
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Beez2B

CONTROLE DU SENS DE ROTATION DES MOTEURS

ATTENTION! Pour les opérations qui suivent, les hélices ne doivent pas étre montées sur le drone. Les
opérations de réglage imposent de faire tourner les moteurs et si les hélices étaient montées, elles
présenteraient un danger pour vous et pour ceux qui vous entourent. Les hélices ne seront montées
qu'apreés les phases de contréle et réglage du sens de rotation des moteurs et apres la programmation
initiale du contréleur de vol CC3D.

NOTE: les illustrations qui vont suivre et montrant un émetteur correspondent a un émetteur en mode 1
(Gaz a droite). Pour un émetteur en mode 2, les gaz sont sur le manche de gauche.

PREMIERE MISE SOUS TENSION

% Allumez votre émetteur. Placez le manche de gaz en position "gaz coupés" (En général,
manche en butée basse). Suivant la marque de votre émetteur, le sens des gaz peut varier. Pour
un émetteur Futaba ou Tactic par exemple, la voie des gaz doit étre réglée sur REVERSE. Pour JR,
Graupner, Multiplex, le sens de la voie des gaz doit étre NORMAL.

% Posez le TB250 a plat sur le plan de travail.

% Connectez un accu LiPo 3S sur la prise XT60 (jaune)
qui est a l'arriére droit du chassis du drone. Ne bougez
pas le drone.

Connecteur
d'alimentation XT60

% LalLED
verte sur le
c6té du CC3D
s'allume fixe
tandis que

la LED bleue
clignote
rapidement durant quelques secondes, pour indiquer
que le CC3D s'initialise. Apres quelques secondes, la
LED bleue se met a clignoter plus lentement. Le CC3D
est initialisé.

% Lors le la mise sous tension, les éclairages avant et arriére doivent
également s'étre allumés. (Vous pouvez modifier le réglage de
I'éclairage de la rampe arriere comme indiqué page 9.)

% Le drone est maintenant sous tension, mais les moteurs sont verrouillés et méme en agissant sur le manche de gaz, les moteurs
ne démarrent pas.

ARMEMENT DES MOTEURS

% Pour activer les moteurs, vous devez placer le manche de
gaz en butée moteurs coupés (manche en bas) et le manche de
direction en butée vers la gauche durant deux secondes environ.
Relachez le manche de direction et montez légerement les gaz:
Les moteurs doivent démarrer. Ramenez les gaz sur "gaz coupés”.

[

% Sivous laissez les gaz coupés durant un temps plus ou moins long suivant le paramétrage du CC3D, les moteurs se reverrouillent
automatiquement et vous devez refaire une procédure de déverrouillage pour pouvoir faire tourner a nouveau les moteurs.
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CONTROLE DU SENS DE ROTATION DES MOTEURS
I

CONTROLE ET REGLAGE DU SENS DE ROTATION DES MOTEURS

% Toujours sans hélices, armez les moteurs et faites tourner a régime réduit les moteurs. Observez leur sens de rotation. Les
moteurs avant droit et arriere gauche doivent tourner en sens anti-horaire, tandis que les moteurs avant gauche et arriére droit
doivent tourner en sens horaire. Notez quels moteurs ne tournent pas dans le sens correct, puis débranchez I'accu et éteignez votre
émetteur.

% Pour les moteurs qui ne tournent pas dans le sens correct, vous devez intervertir deux connexions sur les trois qui relient le
contréleur au moteur. Ceci inverse le sens de rotation du moteur.

% Apresavoirinversé les moteurs qui ne tournaient pas dans le bon sens, allumez a nouveau votre émetteur, gaz en bas, rebranchez
I'accu sur le drone, attendez l'initialisation du CC3D, et armez les moteurs. Controlez que cette fois, les 4 moteurs tournent dans le
sens correct.

% Si tout est correct, débranchez a nouveau l'accu et fixez les
fils entre contréleurs et moteur contre les bras supports moteurs
avec de petits colliers en rilsan (Tie-Rap) (Non fournis).
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Beez2B s
PROGRAMMATION DU CC3D
——

TELECHARGEMENT D'UN FICHIER DE CONFIGURATION DU CC3D POUR TB250

Beez2B vous propose un fichier "prét a I'emploi” pour configurer votre contréleur de vol avec des paramétres adaptés au TB250.
Vous pouvez 'obtenir a cette adresse:

https://www.dropbox.com/sh/xlloggzdkypx83b/AAA8_aobyBvP813V1PQJEvcxa?dl=0

eTurbine TB250
Nom Taille Modifié
eTurbine TB250 Liens.pdf 177.59 Ko Il y a5 semaines
24,42 Ko Iy a5 semaines
nformations for TB250.pdf 4,55 Mo Il y a 5 semaines
OpenPilot-RELEASE-15.02.02-0sx.dmg 71.07 Mo Il y a 5 semaines
OpenPilot-RELEASE-15.02.02-win32.exe 63.57 Mo Ily a5 semaines

Téléchargez le fichier eTurbine TB250.uav et stockez-le sur votre ordinateur a un endroit ou vous savez le retrouver facilement.

TELECHARGEMENT, INSTALLATION ET UTILISATION DU LOGICIEL OPENPILOT "GCS”"

Rendez-vous sur le site: https://wiki.openpilot.org

CRariict DRI Ton

Cliquez sur le bouton "Downloads" ou le lien "OpenPilot
Downloads" dans le menu de gauche.

OpenPilot Project
Documentation

RS« - e apeline o o L8 A DL T SRS e 0 @ @ 1*'
Favatian s, BTGP e Prras 2R G . 2| ama s it e e e s -

© 201t

= ; E {ﬂ Sur la page des téléchargements, vous trouverez un
avertissement concernant la derniére version compatible avec
le controleur de vol CC3D. Un lien vers cette version est proposé
(fleche rouge). Cliquez sur ce lien. A I'heure ou cette notice est
rédigée, il s'agit de la version 15.02.02. Cliquez sur le lien.

Vous arrivez sur une page quivous propose le téléchargement du
logiciel compatible CC3D pour divers systémes d'exploitation:
Linux, Mac OS et Windows. Cliquez sur le lien correspondant au
systeme d'exploitation de votre ordinateur. i Lox

Fiease notw that Limux dets wall only work with Low veesions Ubusiy 14,04 or lates

RELEASE - 15.02.02 - (2nd Hotfix update for v15.02 - 05119/2015) - Revo, CC3D, Atom, CC
and v GPS

Acceptez le téléchargement de linstallateur, et laissez le i e ke h Notes
téléchargement s'effectuer. Ensuite, lancez l'installateur et L 2 Db spmepho_151242..1705 b Uritall e vrson s, ham i youssyshem packngs sk
. . . . . . e it i 18 inanal
suivez les instructions qui s'affichent, qui peuvent différer selon T e e e T e T
le systéme d'exploitation. P v
= — T — = = e — Wiae 05 i shatritmtion Oypaniier RELEASE-15 07 i -sx g | Cipsion ey 8 atanednrd i atribesien image
=g

‘Windoms KEE mecalier Crpenfier RELEAZE 15 02 @2 Windzws innalier - Usinsoa] prev ous versien lien

Apreés installation, lancez le logiciel GCS. Une page d'accueil s'affiche (Ci-contre
a gauche.)

Cliquez sur le gros bouton vert "Vehicle Setup Wizard".
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PROGRAMMATION DU CC3D
E——

B Anitirt Configuaation OpenPis: 4 @“ﬁ%
Bienvenue sur 'Assistant de Configuration d'OpenPilot
Cot axsistent vo vous guider & travers 5 étapas Of base nécesssines i |a configuration de vatre cantrédeur
OpenPilot pour le pramibee fois, Des quesions vous seront pasdes s voire plate-forme {mtirosse | hélicooting
1 vodhure frae), ot azsitont les ctlisers afin de configerer voirg spparcl pous S0 peamier val,

Cat axsistent i configure ek s hes paraenbines svtesds daponibhes dans bs mod.le GC5 Cenligurativn, Tous
lies paramiives de base #1 svancis pourront dtre Msmurnmwlmlummmdeﬁrﬁ.

Il vous reste a suivre exactement les instructions qui vont vous
étre données. Il est tres important de prendre le temps de lire en
totalité les instructions avant de cliquer sur quoi que ce soit, ou
de brancher quoi que ce soit.

ATTENTION : VOIS DEVES RETIRER TOUTES LES HELICES
DU VEHICULE AVANT DE CONTINUER !

M ped tenir comphe de CF RIS M ENL VIRG GpoEe B 088 risqises de blessures bris graves |
Mantenart que vos heiices sonk rvries nous pourons continuar. Bes-vous prlt 7 Pour le moment, vous avez votre TB250 posé devant
I'ordinateur, mais ni le pack d'accu, ni le cordon USB ne
doivent étre branchés.

et = e
- § o ¥ . La premiére étape est une vérification et si nécessaire une mise
Firmware Update a jour du firmware de la carte. Pour cela, votre ordinateur doit
T T TR T T T L bien entendu étre connecté a Internet.

Lomsgus vouR Shis prit pour ddmearmer [ mise & jour, appeyes sur be boesan, B ast essenbesl qas rien ne vienss perturher le
procesass durant I'écritune du firrwane.,

e e e e oo bt b e | Branchez un cordon USB (non fourni) & votre ordinateur et au

CC3D. Lancez la mise a jour avec le bouton UPGRADE.

Souvega
pasahle de re pas efacer 65 paramatres &n dicochant ['aplion o demmous,

o Effpcar Sous s paramiies

(7] upgrade
Wettre § jooa 1 sntenant

P 1 G050 S oy DS Vit RSN

Une fois la mise a jour effectuée, une fenétre affiche le type de

carte détectée. Vérifiez que c'est "OpenPilot Coter Control 3D" Mt thow e M Semn Ot : |
qui est affiché. Il est possible de modifier, mais en PrinCipe, 1a | S ramwe conm s S s st <o oo, T o e
bonne carte doit s'afficher automatiquement. e T )

5 wotre carle niest pos connedie, veuller hranchar ootne: corte o e porl USE de wolis o disalour of Ly stiechosnsr diss L s
-t Appuyes ensuile sur Connecter,

pe de carte détectée : | Openiot CopterControl 30

La page suivante nous demande de définir le type de connexion
au récepteur. Ce sera PWM dans notre cas (récepteur classique).

Pénphéniqu DN ¢
Type de care ditechis |
Decsmecier
E H H e e =5
|
Fvst L] % s 05M 538
ctrioidos | [ B || o ' M = N
b o e e —
Hukroor Al Surfnce

Ensuite, nous devons spécifier le type de modele qui sera v | e

"Multirotor" bien entendu.
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PROGRAMMATION DU CC3D

L'étape suivante consiste a sélectionner le type de multicoptére.

Confipuration Multirotor OpenPilot Ce sera un Quadricoptere X.

Cee parse & Taarast vi perna i B GonBgurnon d 4ansin.r Dperiit foul TShebanner Ber mmmuma—nm;
Limbelant puppor e bes types de corflouratons s Gus courents, Casiis variaries de rulSons oot sl corigurdes dans fongel Wik
' chy plugin e configrafion dhe 605

¥rules sdiechormesle type de marotor dised powr ' oot o-desman : I Veuillez sélectionner le type de multirotor d&wepoulaconﬂgl.rnﬂon d-dessous @

|Le Quadricoptére K ubisequatre moteusetcestla :onﬁguatmla plus |
conmne &n multirotor. Deux des moteurs tournent dans le sens horaire et
Ies deux dans le sens antihoraire. Les moteurs situés en diagonale tournent
' dans le méme sens. Cette configuration est idéale pour le vol sportif et
couramment utilisé pour des plates-formes FPV.

-
trwkmsuﬁen.wemﬂmnr-ﬂwdmhu !
N MUY DR O SRS TSUTENE Cans b oers Forsne t
ummumm-n Les mobeurs ghuls en dagonele ioument
e e A see, CEtte SonPrTon £t kdale pour ke ol ol et
vt arveroensl v o e plabesibor v PP

Le logiciel nous propose un peu plus loin divers modéles du

aﬁ« Aw marché. Dans la version du logiciel utilisée lors de la rédaction

'*’ de cette notice, le TB250 n'était pas encore intégré. Dans ce cas,

choisissez "Generic Quad X". Des réglages de base seront injectés

dans le CC3D. Nous intégrerons un peu plus loin les paramétres

= T s e—p—— du fichier préconfiguré que vous avez téléchargés depuis le site
de Beez2B. Nous allons y revenir.

La page suivante vous demande de choisir les types de

controdleur utilisé. Laissez sur la valeur par défaut (ESC rapide). ' R D e e

| Alin de régher de manidre optimale [n eonfiguention des signaee da sarsie qul pllotont vos mebeurs, Passistant dofl connaitre b be
By corandliur &a viteass [ESC) utiad 82 IMurs capoonis.

Veuller sdiectionmer une des nptions c-dessous, En cas de doute sur les possibilics deo vos ESC leisses Moption silecionnée par
ot 4 continues Papsseat.

Pour I'étape suivante, la nappe de connexion entre le CC3D et
le récepteur doit impérativement é&tre connectée. Nous I'avons
fait durant I'assemblage. Toutefois, vous avez la possibilité de
controler que vous avez correctement cablé le récepteur, en
cliquant dur la case d'affichage du diagramme de connexion.

Sommaire Configuration OpenPilot

meﬁrmﬂlrbmmm Teunes les mformations: nécessaires & una configerstion de base du h
contriieur DpenPilot pour s appared spéafique ont ehé collechies.

Cr-Semsous vous Fouwerer wn nisumd de b configuration et on bewese qui permet daffichar us schéma de ciblage représentant les
lbranchements nécessaines sntre ls masinel ot ke contrileur OpenPiol pear L configuintion acusibe.

L #tapas Sunnlen raguient que be conliBleur DpenPiot ot branchd comma sur b schiems de chbloge, nctssliement connecl b | :
Toandnatiu en USB of que vous aver une bamerss & dapostan mors pas encore branchée. [ vous s demande el ecto b | 1,
branchament lery des dtapes Sunantes o8 Cal S5stant.

Varisbeur Stpadard ST Ragide FSC Dapihas

<« Eréodamt St 3 Anvuler

[Wype de contréleur : Openiiot CopterContrnl 30 =
Type da wishicubs : Multiotor

Sous- type wihloule © Guadncoghéer ¥

Type deatrée : M [Un chbie par conal)

Type Contridswr (Esc) © Contriins Rajede (450 k2]

« Brfedders s A

Apres ce controle, vous allezdevoir préparer |'accu de propulsion,
mais ne le branchez pas encore. Il vous sera demandé de le
connecter le moment venu. Assurez-vous que le drone est posé
sur une surface parfaitement horizontale et passez a la suite.

Procédure d'étalonnage des capteurs OpenPilot

Lassstant . besoin de réupdrer ces informamons du contrileur pour détemmines dans quala posltion Meppans] &sl mormaksmnt

comsidiing de ntvesu, Afin de rdalistr 2va< SUCCES O Misunis, vous diniz placor o wihicule sor une surface auss plane e

hanzontzle que possible. s exemples de cos sorfaces pourraiert Bre un das;d & teble o 4 sol, Vellez B oo que be wilicule soft |

meub:twnnuwnm«mmommdumm*ammummﬂmmm:usumul I
eAlFileur

Pour effectuer Fitalonnags, veulliz 2ppuyer suf ke bouton Calader et aiender kn fin du proce seas,

! La phase d'étalonnage des capteurs est capitale pour assurer la
(&) Calculate stabilité duTB250. Laissez-la se dérouler sans toucher au modéle
aprés avoir cliqué sur "Calculate”
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PROGRAMMATION DU CC3D

Proctdure OpenPilot Calibration E5C

| Comnnne vous aver chos dutiiser us MubBebor seec dos ESC rapides § E5C flashis, il Emd & prisent defisr les imites maxidmisl de
e ESC pour quils pulssent interpriter comedement les spnau de gaz owoyds par a carto contndlour.

Gt partie do Passtant vous demanders o eonmecter b Satteris sUF wobie Apparell mats mant di I fann vous dewr
pEralivement retirer loutes les hifioes de tous ks motesrs,

Lis dapes pour effecuer oot dalnnage sent los ssvantes @

L. Valder les queshons de siourkd,

2. Appuryer sur be bouton Dimoeres lorsgu'l| deviert s, batterke non cosmoctida,
3. Connodior L battong sur 'sppoei,

A. Amerdre le{s) bip(s) de obbrabon de PESE,

5. Appuyer sur b bouton Auvdier,

& Attendre le(F) bip(E) do confirmation da (TSC,

7. Détroncher b batberie.

o ke TOUTES bem ithirs e TOLES ks et e o opoarel.

Wi ol HEST IS BANCHT r one sourte dilmeniabon exteme
e e e e L
e confnw w et comons e RS -0 @ e

w*m wr 7
e I s "

Mvmara v

| <rbcbdent || gamnty || worwe |

Vous devez rebrancher le pack d'accu sur le chassis pour ces
opérations.

Calibration des sorties

A cotle iapes nous allons ajuster ke neutre da mobeur mis &0
inidinon dans Millustraton b dicita,

Veuillez faire sftention aux détls et en pariculier & ln postion of
su sens de rotation du motew comcernd. Soyer certsin que e
RGlaUr touma dafs b Bon send oo indqué s MlluRreton
dhoonine. Vous pousez inteneriic deus fiis du moteur pour
changer son sens de rotabon.

Fouwr trouver e meutre de o seotaur, appuysz sur ke bouton
“émanrer” o-dessous of b cursesr vers la droile jusqud
o8 i L oML AEMBITE o 0GRS e bk tlgubdne.

| Lorsque clest righi, appupes B nowvesay ser e bouton poer
| Drnlter,

Vv de sorte © 10885 : ;

oA BV RREI S e s

< prieddent | | gwanty | M_i

Nous sommes presque au bout de la programmation du CC3D. I
reste a spécifier un "profil". Le TB250 ne fait pas encore partie des
quadricoptéres connus du logiciel, vous allez choisir "Generic
Quad X" pour le moment.

A la page suivante, cliquez sur "Save" pour enregistrer les
données dans le CC3D.

Comligraral Bomy Open IPHE Pt & Ofre enveg istde
| Vivmidiord ol fiiainlonnsd Bl 0 miwngsboen o oo e oo dansovedi ool oon e (gl lol,

il i chos e ot e in () e ne e b o ot Cmlnhenn, oo v v il [ athines [ Cote ol
| Uenii ok e sk eriated i dlans onlbn tage F

Agrpvaes vmbi e Dot on Vi eohdi o o s egiedim i omilne el

!.'| Save

8L,

[T | Fere |

Page 22

L'étape suivante calibre les controleurs. Il est impératif d'avoir
retiré toutes les hélices de tous les moteurs. Vous devez cocher
trois cases avant de pouvoir effectuer l'opération:

1.Validez les questions de sécurité (3 cases a cocher),
2. Appuyez sur le bouton "Démarrer" lorsqu'il devient
actif, batterie non connectée.

3. Connectez la batterie.

4, Attendez les bips de calibrations des controleurs

5. Appuyez sur le bouton "Arréter"

6. Attendez les bips de confirmation des controleurs.

7. Débranchez la batterie.

QOO0 00

Apres cette opération, vous allez devoir calibrer les sorties
moteur par moteur.

Calibration des sorties

T est & prisent lemps de calrer bes rawaux du sorlie des
pgraie conardlant votre vihiculs,

TRES TMPORTANT |
FHLEVER TOUTES LES HELDOPS DF WOTRE VEHMOULE AVANT
DE CONTINOER !

_——

Brandws tous ks composants comme sur Nilustration dans la
page de résmd et shmente? Sers UNE SOUMCE BXETNE EOMME
e baflersk svant di conlinmr,

Eni fonction du wihecule que vous ewer stlecionnd, les motews
PHGDER B A WAL #8500 W RETVOR EORITAMS ArEIIE M
por lo carte DpenPiol devront-dtre colbrés. Les slepes susienbes
vours guideront £ toute sécunn dans oe processus,

4 Brécidon

e

>

Moteur par moteur, vous devez appuyer sur "Démarrer’, puis
glissez progressivement le curseur jusqu'a obtenir le démarrage
et la rotation réguliere du moteur, puis appuyer sur "Arréter".
Pour passer d'un moteur a l'autre, cliquez sur "Suivant”.

RS werer v —

Néglages de Départ

Cette partie de Fassistant de configuration voss permat du des p #fi watte appanel. Vous
BOUETET O SEEIUE UNE wwmwmmrtﬂnmmwmrmm be ripus & vebrg 2ppansl ou R
mﬂﬂ-quuwwﬂl un deubs.

e 2 = B p

In|
{;'mcn thw 2o o0 Uplwept Anm

ing Cinsrma Tankito W TANC

Guamila Crores Toan Cusd VDY
H King Y5 250 Carbon Fiber

H g DYS 320 Caibon Fiber
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Nous avons terminé la programmation de base. Il reste a injecter
un profil de modele plus efficace que le profil générique. C'est ce
que nous allons faire a la suite.
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PROGRAMMATION DU CC3D

La suite logique serait de configurer I'émetteur en appuyant sur
le bouton vert de la page qui suit: "Transmitter Setup Wizard".
Mais comme nous voulons injecter un profil pré-configuré
pour le TB250, nous allons le faire avant. Pour cela, appuyez
sur la touche "Terminer".

Ensuite, allez dans le menu "Fichier" et sélectionnez "Importer
Parameétres UAV".

nregistrer Paramétres GCS par Jefaut Ctrl+Maj+5
Exporter Paramétres UAV.., Ctrl+E
Importer Paramétres UAV... Ctrl+1
Import / Export Pararmétres GCS... Ctrl+S
¥ Quitter Ctrl+Q

Allez chercher le fichier "eTurbine TB250.uav" que vous aviez
téléchargé au début et cliquez sur "Ouvrir".

| AccelGyroSettings

| ActuatorSettings

AirspeedSettings

AltitudeFilterSettings

AltitudeHoldSettings

AttitudeSettings

AuxMagSettings

CameraStabSettings

13%

0 Enregistrer wgarle Flash Fermer
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UAssistant de Conliguration st terminé.
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Four trminer I sosfiqurabon wesliez appuyer sur ke Boulon c-dessols poUr fErmer &A1 st &f slber dreciement & Massistant
@ Configurstion Emetieur,

 Précident Tamne

|
T —

fentied eTurbine TH250.uav

Fichier UAV,

HAako

T s Fichier LAV
T 05 (€)- Rad Tyfle: 264 Ko 5
Nom du fichier : | Modifié le : ZEALWE]JII:Z? m

[owin_fg) (oo ] |

Dans la fenétre suivante, ne touchez arien et cliquez simplement
sur "Enregistrer sur carte Flash". Quand I'enregistrement est
terminé, cliquez sur "Fermer". La préconfiguration adaptée au
TB250 est désormais injectée dans votre CC3D.

Nous allons maintenant calibrer I'émetteur. Pour cela, dans la
barre d'options en bas de I'écran, sélectionnez "Configuration".

Basculer vl ba

moge
Cep’lguration

Dans la fenétre du menu de configuration, sélectionnez I'option
"Input” dans la barre d'icones de gauche.

Ensuite, dans lafenétre dédiée a I'émetteur, cliquez sur le bouton
"Démarrer l'assistant Configuration Emetteur".

n_ Outily Fenbtre Aide

EniréesRC | Inter. Mode Vol | Porambtres diemement |
Opéons de Configuration et Callbration

| Deimarres Passtant Confiuranon Eme e |

| Configuration Caneux dErlrée
Throtte | eana = | |canaln - |nnn|:
Rell |‘PWM | |canaiz | |M
pitch VM - | Ir.aml:l =| E
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PROGRAMMATION DU CC3D

C'est le moment de mettre votre émetteur sous tension. =
Note: vous devez l'avoir appairé avec le récepteur avant
de l'avoir installé, sans quoi, ces opérations ne peuvent étre
réalisées.

Ici encore, merci de lire avec attention et en totalité les
instructions données a chaque page. Pas de précipitation!

La premiére page vous demande comment est programmé
votre émetteur. Pas besoin de mixages type "hélico’, car c'est
le CC3D qui gére tout. Votre émetteur sera en mode "Avion" et
vous sélectionnez le type d'émetteur dit "Acro”

(f=8J

el g
o

{

B e Wb b P W e FE—— . S

Eichier Edition Outib Fepitre  Aide

= | EnréesRC | Inter ModeVol | Paramitres dArmement
Canfiguration Canmn: dirtres

Haidware

Veniler chaimr votme type démetteur 1

® Ago  émettenr normal poUr une sl oo U Guad

Hélcoptére | aves pas oclectf ot commande des gar
S vous. v s&lectionné Foplion Mélcoptére, weulles endendher of manbeny W gut,

Attitude

g
&

Zathon

Précédent — r
Gimbal Sl LR T

- @ orove
@ Fichidats o Cerdguraten %o system - fzopes Ao FirwEE m 5

Sur la page suivante, vous choisissez le mode de pilotage (1 a 4).

Fichier [dibon Oyt Fepitre  fiade

EnéesAC e Mode Vol | Parameétres o Aemement

Corfiguraton Cansus JErtde

Veuller sfacsonner vatre mods 36 plo tage

& Mode |1 Profordeir of Difos b Gauche, Gaz el Alerons § drofie
Mode 2 1 Gar of Dered b gauche, Profondewr of Alerons § o ote
Mode 3 : Frofondes ¢t Adecors & gauche, Gag el Derve a drate
Mo 4 - GaT Br ARSI B gauche, Profondeur el Do 4 date

Pour un Qraanengithos : Profordeur cornespond a ba Botation Avant, Alerons & Roule o1 0er wf Eirnemond 4 Lacet
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PROGRAMMATION DU CC3D
E——

La page suivante va vous demander de bouger les manches un a un. Le schéma animé montre l'organe a bouger. Il se fige une
fois que le manche correspondant a été bougé. Vous devez identifier les gaz, les ailerons, la profondeur, la direction et I'inter de
sélection de mode. Vous pouvez passer sur l'identification des inters de fonctions auxiliaires avec la touche "Suivant" 3 fois.
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wuled bouger chague Srpane e eemle, ursmal 3 B e Srcion des neTucTons 07 3¢ MPage -Ses
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gl m mate ST
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Vous devez maintenant mettre les manches au neutre, y compris celui de gaz, I'inter de mode au milieu si c'est un "3 positions", et
cliquer sur suivant pour valiser les neutres.

[

Bchees  Edition  Oufils  Fepdtre Asde

= | EnbéesRC  tnter Modevol | ParamBrres darmement
Configuration Carvare dBnirée

Hardware

. Weuller pasmonnes boue les manchesmme &0 oS son oeirale &t aotuyer s Sukent lacsque vous B prit.

Vehicle

T ovole miarup e de Medk o Vil & stulemen! diue poBtont, lsberde dani Aieports guile posion

Output

Attitude

Sebilization

Pisoedent Rﬁ.‘nl Aniher
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PROGRAMMATION DU CC3D
I

L'opération suivante consiste a faire tourner les deux manches sur I'ensemble de leur débattement plusieurs fois, et a basculer l'inter
de mode dans toutes les positions. Le logiciel détecte ainsi les fins de course de chaque voie. (Non illustré)

A la page suivante, vous vérifiez que les manches de votre émetteur font réagir ceux de la radio affichée sur I'écran dans les mémes
sens. Si ce n'est pas le cas, utilisez les cases au-dessus de I'image pour inverser les voies nécessaires.

ki Edition  Ouls Fepétre fide

Entrées RC | inter. Mode vol | Pararmlons JAcmement

Cendgquraen Carmer dlintrée

Theolte | ol ¥ Firch ¥ Yaw

Velkes wirifier Mimage o -desous et cormiger les manches qui affichent en sens imveres. Appuyer s Subant lorsoue vous $tos prét.

drvuier

er g Ervegeter

DTS | Fomnen [ Soe | b)) o | RN ESs=o=2sn I
SO0

Un avant dernier écran vous permet un contréle définitif de la réaction des manches et de l'inter de mode (Non illustré).

Enfin, un nouvel appui sur "Suivant” vous ouvre une page ou vous allez définir quel manche et dans quelle position va déverrouiller
les moteurs. Par défaut, nous avions la manche de direction a fond a gauche (Yaw left). Nous conseillons de choisir cette option. (Le
manche tenu a fond a droite aura I'effet inverse et verrouillera les moteurs).

Vous sélectionnez également le délai de reverrouillage automatique des moteurs si le manche de gaz reste en position "puissance
nulle".

Entrées RC il n@un&dt;dt' Paramdtres dAmement |

T o e

Paraméires dArmamant

Armer lfappared en mettant les gaz 3 2fro et @ | Yow Left >

Temps de latence darmement : | 30 :‘ secondes (0 pour désactiver).
Le desarmement de Fappared <'effectue gaz & 26ro et le mouvement oppose a la combinasen d-dessus.

Vous avez presque terminé! Il vous reste a valider tous ces réglages en appuyant sur la case Enregistrer en bas a droite.

0 L Erngtrer

eutre avant d'envoyer !

Ensuite, cliquez sur "Déconnecter’, débranchez I'accu, débranchez le cordon USB.
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MISE EN MARCHE ET VOL

MONTAGE DES HELICES

% Mettez les 4 hélices en place suivant le schéma ci-contre.
(Observez bien la forme des pales des hélices)

%k Serrezlesécrousalamain.llssontauto-serrants et ne nécessitent
pas un serrage avec un outil.

Note: les écrous "alu" se serrent normalement en tournant en sens
"horaire". Les écrous "noirs" ont un filetage inversé et se serrent en
tournant en sens "antihoraire".

Le démontage des hélices se fait également sans outil.

SEQUENCE DE MISE SOUS TENSION DU TB250

% 1-Prenez un accu complétement chargé.

% 2 -Installezl'accu sur le TB250, et sanglez-le avec la sangle velcro fournie.

% 3 - Allumez votre émetteur, manche de gaz en bas et inter de mode sur le mode de stabilisation 1.
% 4-PosezleTB250 sur une surface plane et horizontale.

% 5 - Connectezl'accu sur le chassis; ne touchez pas au modele durant l'initialisation du CC3D.

Durant l'initialisation, la LED verte s'allume fixe et la LED bleue clignote rapidement. Une fois le CC3D initialisé, la LED verte
reste allumée fixe, et la LED bleue clignote lentement.

INDICATION DE SELECTION DE MODE

Quand vous changez l'inter de mode de position, la LED bleue va effectuer un nombre de clignotements rapides correspondant au
mode sélectionné, puis reprend son clignotement lent.

O 1 clignotement rapide, puis clignotement lent: Vous avez sélectionné le mode 1.

O 2 clignotements rapides, puis clignotement lent: Vous avez sélectionné le mode 2.

O 3 clignotements rapides, puis clignotement lent: Vous avez sélectionné le mode 3.

Le mode 1 est le plus sage, le mode 3 le plus "virulent". Les réactions de chaque mode peuvent étre modifiées depuis le logiciel GCS
a votre convenance. Pour en savoir plus sur les paramétres influant sur la stabilité et la réactivité, consultez le site OpenPilot.org.

POUR DECOLLER

Vous devez poser le TB250 sur l'aire de décollage, bien dégagée d'obstacles et des spectateurs. Reculez-vous de quelques metres.
Ensuite, déverrouillez les moteurs a I'aide de la commande que vous avez programmée (direction vers la gauche dans notre
exemple) tenue quelques secondes (durant ce délai, la LED bleue clignote rapidement, puis reprend son clignotement lent normal).
Vous étes prét au décollage. Montez progressivement les gaz et... a vous de piloter!

Petit rappel de I'action des commandes :

Mode 1: Avancer Mode 1: Monter,
Mode 2: Monter Mode 2: Avancer,

£
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ALAFIN DU VOL

% Apres atterrissage, coupez les moteurs en abaissant complétement le manche de gaz et verrouillez les moteurs en agissant sur
la commande sélectionnée dans le sens inverse de la manceuvre d'armement durant 2 secondes environ.

% Ensuite, débranchez I'accu.
% Eteignez votre émetteur.

POUR ALLER PLUS LOIN AVEC VOTRE TB250

Il est possible de personnaliser le comportement de votre drone racer TB250 a l'aide des innombrables parametres du CC3D
réglables depuis le logiciel OpenPilot GCS. N'hésitez pas a explorer les nombreux menus proposés, et surtout a consulter les tutoriels
disponibles sur le site d'OpenPilot:

https://www.openpilot.org/
Vous trouverez aussi un forum en frangais qui peut vous apporter une aide substantielle:

https://forums.openpilot.org/forum/16-francais/

Beez2B vous souhaite de bons vols avec votre Drone Racer TB250 e-Turbine!

N
1/ RVA /_2 )
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